CRG8

Controlador automatico de factor de potencia

MANUAL OPERATIVO

®

ADVERTENCIA! REGULADOR F.P. - ANALIZADOR - CONTADOR

Lea atentamente el manual antes de la instalacion o uso.

. Este equipo debe ser instalado por personal cualificado, respetando la normativa vigente, para evitar dafios

personales o materiales

Antes de cualquier operacién de mantenimiento en el dispositivo, quite todas las tensiones de medicidn y suministro, y cortocircuitar los
transformadores de corriente.
Los productos especificados en este documento estan sujetos a cambios y modificaciones sin previo aviso.
Las caracteristicas técnicas y las descripciones de la presente documentacion son precisos, de acuerdo con nuestros conocimientos, pero no
nos responsabilizamos de los errores, omisiones o contingencias derivadas esta documentacion.
Un interruptor o disyuntor debe ser incluido en la instalacién eléctrica del edificio. Debe estar instalado cerca del equipo y el alcance de la
mano del operador. Debe estar marcado como dispositivo de desconexién de los equipos: IEC / EN 61010-1 § 6.12.2.1.
El fabricante no se hace responsable de la seguridad eléctrica en caso de uso indebido del dispositivo.
Limpie el instrumento con un pafio suave y seco, no utilizar productos abrasivos, liquidos detergentes o disolventes

Introduccién

El regulador automatico de factor de potencia CRG8 se ha disefiado incorporando las funciones mas avanzadas para aplicaciones de correccién
del factor de potencia. Montado en una caja dedicada, de dimensiones extremadamente compactas, el CRG8 une un disefio moderno del frontal
con un montaje préactico y la posibilidad de expansién por su parte posterior mediante médulos de la serie EXP... . El visor grafico LCD
proporciona una interface de usuario clara e intuitiva.

Descripcion

Controlador automatico del factor de potencia con 8 relés incorporados para pasos de condensadores, expandible hasta 16 relés.
Visor LCD retro iluminado de 128x80 pixeles con 4 niveles de gris.
5 teclas de navegacion para ajustes y funciones.
Led rojo de alarma y anomalia de estado.
10 lenguas para textos de medidas, ajustes y mensajes.
Bus de expansion con 4 ranuras para mddulos de expansion de la serie EXP.. .
0 Interfaces de comunicacion RS232, RS485, USB, Ethernet, Profibus GSM/GPRS
0 E/S digitales adicionales, salidas estaticas o a relé.
0  E/S Analdgicas en tension, corriente o temperatura PT100.
Posibilidad de funcionamiento con mas de una unidad interconectada en modo Maestro/Esclavo:
0  Configuracién maxima: Maestro + 8 Esclavos.
0 Maximo 32 pasos controlables en total.
0  Maximo de 16 pasos para cada unidad
0 Pasos en paralelo.
Funciones de E/S avanzadas programables.
Alarmas completamente definibles por el usuario.
Elevada precision de medidas en verdadero valor eficaz (TRMS).
Entrada de medida de tension de red trifasica + neutro.
Entrada de medida de corriente trifasica.
Interface de programacién dptica frontal, aislada galvanicamente, de alta velocidad, impermeable, compatible con USB y WiFi.
Reloj horario con reserva de energia.
Memorizacion de los Ultimos 250 eventos.
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Funciones del teclado frontal
Tecla v - Sirve para regresar al menu principal y para confirmar una eleccion.

Teclas A y ¥ - Sirve para desplazar la pagina mostrada en el visor o para seleccionar la lista de opciones de un menu.
Tecla <« - Sirve para decrementar un ajuste / seleccion o para abandonar un menu.
Tecla P> - Sirve para desplazar a las eventuales subpaginas o para incrementar un ajuste.

LED frontales
LED de alarma (Rojo) - Intermitente, indica que una alarma esta activa.

Visor LCD
retroiluminado

de

Panel de
navegacion de
paginas o menu

LED indicacion

alarma activa

REGULADOR F.P. - ANALIZADOR - CONTADOR

Panel frontal CRG8

Modos operativos

Interface dptica

programacion

El modo operativo seleccionado actualmente es visualizado en modo inverso en el centro de la pagina principal. Existen tres posibles modos

operativos, descritos a continuacion:
Modo TEST

»  Cuando el equipo es nuevo de fabrica y nunca ha sido programado, entra automaticamente en modo test que permite al usuario activar

manualmente cada salida de relé, de forma que puede verificar el correcto cableado del equipo.

» Laactivacion y la desactivacion de las salidas se comporta como en modo manual, pero sin tener en cuenta el tiempo de reconexion.

« Una vez entrando en programacion y ajustados los parametros, el aparato sale automaticamente del modo test.

»  Sifuese necesario entrar en modo TEST después de la programacién del aparato, emplear el menu apropiado del ment de mandos.
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Modo MAN

Cuando el aparato esta en modo manual, es posible seleccionar uno de los pasos y conectarlo o desconectarlo manualmente.

A partir de la pagina principal, pulsar p>. El paso no. 1 se resaltara con un recuadro. Para seleccionar el paso deseado pulsar las teclas < o
>

Pulsar A para activar, 0 ¥ para desactivar el paso seleccionado.

Si el nimero encima del paso esta de color gris claro, significa que el paso no esta disponible porqué su tiempo de reconexién alin no ha
transcurrido. En este caso, enviando un mando de cierre el niimero del paso parpadeara confirmando que la operacién se ejecutara tan
pronto como sea posible.

La configuracion manual de pasos se mantiene incluso en ausencia de tensién de alimentacion. Cuando la alimentacion vuelve, el estado
original de los pasos es restaurado.

Modo AUT

En modo automatico, el regulador calcula la configuracion optima de pasos de condensadores para alcanzar el ajuste de cos ¢.

El criterio de seleccién tiene en cuenta distintas variables como pueden ser: la potencia de cada paso, el nimero de operaciones, el tiempo
total de funcionamiento, el tiempo de reconexion, ...

El aparato muestra la inminencia de la conexién o desconexion del paso mediante el parpadeo de su numero identificativo. La intermitencia
puede prolongarse en el caso en que la activacion del paso no es posible por el tiempo de reconexion (tiempo de descarga de
condensadores).

Si el nimero encima del paso esta en gris claro, significa que el paso no esta disponible porqué su tiempo de reconexién aln no ha
transcurrido. El aparato se esperara hasta pasar el tiempo de reconexién.

Mend principal

El menu principal consta de una serie de iconos graficos que permiten el acceso rapido a las medidas y a los ajustes.

Partiendo de la visualizacion de medidas normal, pulsando la tecla v” el visor muestra el menu rapido.

Pulsando W 0 A para rotar el sentido horario / anti horario hasta seleccionar la funcién deseada. El icono seleccionado es resaltado y el
texto de la parte central indica la descripcion de la funcion.

Pulsar v para activar la funcion seleccionada.

Si alguna funcién no esta disponible, el icono correspondiente estara deshabilitado, mostrandose de color gris claro.
F I etc — Conexiones directas a la primera pagina del grupo. A partir de esta se puede mover adelante — atras de la forma

habitual.
[E] @ Cambia a modo de operacion manual o automatico.

- Entrada del cddigo numérico que permite el acceso a las funciones protegidas (ajuste de pardmetros, ejecucion de mandos).
@ - Punto de acceso al menu de parametros. Ver el capitulo dedicado.

- Punto de acceso al ment de mandos, donde el usuario habilitado puede ejecutar una serie de acciones de puesta a cero y reinicio.

Entrada de Pagina principal Passa a modo
Password manual

Ment de mandos E . T PHLE Passa a modo
automético
= Eﬂ]@l

Menu ajustes "‘ ‘-_ PRGIN Tensién - Corriente

(Setup)

FRINCIPAL I

l@@u@u

Informacidn del

: Lista de eventos
sistema

Armonicos Estadistica de vida Pégina de potencias
del paso
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Acceso mediante password

El password se emplea para habilitar o bloquear el acceso al menu de ajustes (setup) y al ment de comandos.
Para equipos nuevos (parametros de fabrica), la gestion del password esta deshabilitada y se tiene libre acceso. Si por el contrario, el
password ha sido activado y definido, para tener acceso debe primero introducir el codigo numérico de acceso.
Para habilitar el empleo de password y el cddigo de acceso, ver el menu de ajuste M15 Password.
Existen dos niveles de acceso, segun el codigo introducido:
0 Acceso a nivel usuario - Permite resetear valores registrados y modificar algunos valores del ajuste global.
0 Acceso a nivel avanzado - Acceso total a toda la parametrizacion y mandos.
Desde la visualizacion normal pulsar v para llamar al men( principal, seleccionar entonces el icono de password y pulsar v'.
Apareceré la ventana que se muestra a continuacion:

' ENTER PRSSWORD '

EISEL  BESR4SET 0K

Con las teclas A y ¥ se cambia el valor de la cifra seleccionada.
Con las teclas > y < se cambia de digito.

Introduzca todos los digitos numéricos, luego muévase sobre el icono Llave.
Cuando el password introducido se corresponde al nivel de usuario o a nivel avanzado, aparece el mensaje de desbloqueo pertinente.
Una vez desbloqueado, los derechos de acceso se mantienen hasta que:
0  Se desconecta el equipo
0  Se resetea el equipo (después de abandonar el menu de ajustes).
O Después de un periodo de dos minutos sin pulsar ninguna tecla.
Para salir de la pantalla de entrada de password pulsar la te tecla v'.

Navegacion a través del visor

Las teclas A y ¥ permiten moverse a la siguiente pagina de medidas. La pagina actual se reconoce por la barra del titulo.

Algunas medidas no se mostraran dependiendo de la programacién y de los ajustes del equipo.

Algunas paginas tienen disponibles subpaginas accesibles mediante la tecla P> (por ejemplo visualizar la tension y la corriente como barra
gréfica)

El usuario puede especificar a qué pantalla y sub pantalla debe retornar automaticamente la visualizacion transcurrido un determinado
periodo sin pulsar ninguna tecla.

También puede configurarse el sistema para que permanezca en la Ultima pantalla visualizada.

Para ajustar estas funciones ver el meni M01 - Utilidades.
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Tabla de paginas visualizadas
PAGINA EJEMPLO

P4gina principal ‘

Titulo de la pagina. Si P01.09 se ha ajustado, se indica la

(Home) descripcidén de la planta
MAIM PAGE | [ Estado del
m 123245678 s
+1 UD ik 1 it ﬂ Negro=0n
: nsf1 Ler
Cos fi
consigna St l 0.95 1 =gl EEU?\E
Estado del
Kvar que se "'U U !/ =, I ventilador:
necesitan L -l'i"[IT AN S
para llegar a o Negro=0On
consigna Modo Barra grafica Panel de
Aut/Man Kvar temperatura
Potencia
Setl 0951 HHH e
|
Tension e
Intensidad

Setl 0951 [EISISN 26.2°C &

000 —=—

Estadistica de [ STEFS __THTI STICS ' B
pasos HAEEE]L : BE ajustada
1 BEBEBEAG
: 1. 66
T Potencia

CISAR v3.10/2013 Pagina 5/41



Temperatura

TEMPERATURE
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Armonicos
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Estados de ~ EXPAHSION MODULES
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Nota: Algunas de las paginas indicadas arriba pueden no mostrarse si la funcién relacionada no esta activa. Por ejemplo, si la funcion limite no
estad programada, no se mostrara su pagina correspondiente.

Pagina de analisis de armdnicos
» Enel CRGS es posible habilitar el calculo y la visualizacion del analisis arménico FFT hasta el orden 31 de las siguientes medidas:
0  Tension entre fases
0  Tension de fase a neutro
0  Corrientes
» Para cada una de estas medidas esta disponible una pagina que representa graficamente el contenido arménico (espectro) a través de un
histograma de barras.
»  (Cada columna representa un orden del arménico, par e impar. La primera columna representa el contenido arménico total (THD).
»  (Cada columna del histograma est dividida en tres partes que representan el contenido arménico de las tres fases L1, L2, L3.
»  Elvalor del contenido arménico se expresa en porcentaje referido a la amplitud del arménico fundamental (frecuencia del sistema).
«  Es posible mostrar el contenido arménico en formato numérico, seleccionando el orden deseado mediante < 'y . En la parte baja del visor
aparecera una flecha apuntando a la columna seleccionada, y el valor porcentual relativo de las tres fases.
» Laescala vertical del grafico se ajusta automaticamente entre cuatro valores de fondo de escala, en base a la columna con el valor méas alto.
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LUREENT HARMONICS
Valor,e.s oY

numéricos del .
orden
seleccionado

Pagina de forma de onda

Esta pagina muestra las formas de onda de los voltajes y de las corrientes leidas por CRG8.

Es posible ver una fase cada vez seleccionando con las teclas P> y <.

El escalado vertical (amplitud) se ajusta automaticamente para visualizar lo mejor posible la sefial.
El eje horizontal (tiempo) muestra dos periodos consecutivos referidos a la frecuencia actual.

El gréfico se actualiza automaticamente cada segundo.

CURREENT WAHLEFOREM

(ERdSEL EID L 10ETE

Expandibilidad

Gracias a su bus de expansion, CRG8 puede expandirse con modulos de la serie EXP....
Es posible instalar un maximo de 4 mddulos EXP... a la vez.

Los médulos EXP... soportados por el CRG8 pueden ser de las siguientes categorias:
Pasos adicionales

Maédulos de comunicacién

Médulos de E/S digitales

Médulos de E/S analdgicos

Para insertar un mddulo de expansion:

Cortar la alimentacién del CRG8

Quitar una de las tapas de proteccion de las ranuras de expansion

Insertar el gancho superior del médulo en el orificio de fijacion de la parte superior de la ranura de expansion

Rotar el mddulo hacia abajo insertando el conector sobre el bus
Presionar hasta que el clip de la parte inferior del mddulo encaje en su alojamiento

CISAR v3.10/2013
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Cuando se alimente el CRG8, reconocera automaticamente los médulos EXP que han sido montados.

Si la configuracion del sistema es distinta a la Ultima que se guardo, (se ha afiadido o quitado algiin médulo), la unidad base pregunta al usuario
que confirme la nueva configuracién. En el caso de confirmacion, la nueva configuracion sera guardada y seré efectiva, de otra forma a cada

puesta en servicio se indicara la discordancia.

auT
FEL

HEW C
HAS
SHL

_EIRETREY

» La configuracion actual del sistema se visualiza en la pagina dedicada del visor (Médulos de expansion), donde es posible ver el nimero, el

tipo y el estado de los médulos.

» Lanumeracion de las E/S se muestra bajo cada médulo.
« Elestado (Activado / Desactivado) de cada E/S y de los canales de comunicacién viene indicado con la indicacion en negativo.

B SHVE

ouT
FEL

T

4IH “

| i)
232

Tipo de mdédulo
de expansion

_

auTOS 15[k
auT10 IHPOZ

Recursos adicionales

THPD:
IHFO4

Numero y estado
de los recursos
adicionales In
inverso = Activo

»  Los mddulos de expansidn proporcionan recursos adicionales que pueden usarse mediante los menus de ajuste dedicados.

« Los menus de ajuste relacionados con las expansiones siempre son accesibles, aunque el mddulo no esté fisicamente presente.

»  Dado que es posible afiadir mas de un médulo de la misma tipologia ( por ejemplo dos interfaces de comunicacion) el mend relativo de
ajuste es mdltiple, identificado por una numeracién progresiva.

»  Asiguiente tabla indica cuantos modulos de cada tipo pueden montarse a la vez y en qué posicion puede montarse. Se pueden montar un

maximo de 4 médulos.
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TIPO DE MODULO CODIGO FUNCION Nr. MAX.

PASOS ADICIONALES|EXP1006| 2 PASOS RELE 4
EXP1001 4 P,ASOS 2
ESTATICOS

COMUNICACION |EXP1010 USB 2
EXP1011 RS-232 2
EXP1012 RS-485 2
EXP1013 Ethernet 1
EXP1014| Profibus( DP 1
EXP1015 GSM-GPRS 1
E/S DIGITALES  |EXP1000| 4 ENTRADAS 2
EXP1002 2 ENTRADAS +2 4

SALIDAS EST.
EXP1003 2 RELES 4
E/S ANALOGICAS EXP1004 2 ENTBADAS 5

ANALOGICAS
EXP1005 2 SALIDAS 2

PROTECCION
EXP1016] ARMONICOS 4

CONDENSADORES

Canales de comunicacion

o CRGS8 puede tener un méaximo de 2 modulos de comunicacion, denominados COMn. El menu de ajuste de comunicacién prevé por lo tanto
dos secciones (n=1 ... 2) de parametros para el ajuste de los puertos de comunicacién.

« Los canales de comunicacién son completamente independientes, tanto para el hardware (interfaz fisica), como para el protocolo de
comunicacion.

e Los dos canales pueden comunicar al mismo tiempo.

» Activando la funcion pasarela (GATEWAY) es posible utilizar un CRG8 con un puerto Ethernet y un puerto RS485, que actia como un
puente sobre otros CRGs equipados solo con RS-485, con el fin de conseguir una configuracion mas econémica (sélo un puerto Ethernet ).

» Enestared, el CRG con puerto Ethernet se establecera con funciéon Gateway = ON para ambos canales de comunicacién ( COM1y COM2
), mientras que los otros CRGs se configuraran normalmente con Gateway = OFF.

Entradas, salidas, variables internas, contadores, entradas analégicas

« Lasentradasy salidas se identifican por un cédigo y un nimero de secuencia. Por ejemplo, las entradas digitales son identifican por el
codigo INPX, donde x es el nimero de la entrada. De la misma manera, las salidas digitales se identifican por codigo OUTx.

«  Elnlimero de secuencia de E / S se basa simplemente en su posicion de montaje, con una numeracién progresiva de izquierda a derecha.

»  Esposible gestionar hasta 8 entradas analdgicas (AINXx), conectadas a sensores analégicos externos (temperatura, presion, flujo, etc). El
valor leido de los sensores se puede escalar a cualquier unidad de medida, ser visualizada en la pantalla y transmitida por el bus de
comunicacion. El valor leido en las entradas analdgicas se muestra en la pagina de la pantalla dedicada. Pueden emplearse en umbrales
limite LIMx, que, a su vez, pueden vincularse a una salida interna o externa.

» Lanumeracién de E / S de ampliaciéon comienza desde la Gltima E / S instalada en la unidad base. Por ejemplo, con salidas digitales en la
unidad base OUT1 ... OUTS, la primera salida digital en los mddulos de ampliacion sera OUT9. Consulte la tabla siguiente para la
numeracion de E/ S:

COD  DESCRIPCION BASE EXP
INPx [Entradadigital - 1.8
OUTx |[Salida digital 1..8 9..16
COMx |Puerto de comunicacion - 1.2
AINx [Entrada analégica - 1.4
AOUx |[Salida analdgica - 1.4

»  De forma similar a las entradas/salidas, existen variables internas de bit que se pueden asociar a salidas 0 combinarlos entre ellos. Por
ejemplo, es posible aplicar algunos umbrales limite para las medidas realizadas por el sistema (tension, corriente, potencia, etc.) En este
caso, una variable interna llamada LIMx se activara cuando las medidas estén fuera de los limites definidos por el usuario a través del menu
de configuracion dedicado.
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»  Por otra parte, hay hasta 8 contadores (CNT1.. CNT8) que pueden contar los impulsos procedentes de una fuente externa (a través de una
entrada digital INPX) o el nimero de veces que una determinada condicién se ha verificado. Por ejemplo, la definicion de un umbral limite
LIMx como la fuente de recuento, sera posible contar las veces que una medida ha excedido un cierto valor.

» Lasiguiente tabla recoge todas las variables internas gestionadas por el CRG8, mostrando también su rango (nimero de variables por tipo)
CRG8.

COD  DESCRIPCION RANGO
LIMx |Umbral limite 1..16
REMx |Variable de control remoto 1..16
Uax |Alarmade usuario 1.8
PULx |Pulso de energia 1.3
CNTx |Contador 1.8

Umbrales limite (LIMx)

» Los umbrales LIMn son variables internas cuyo estado depende de si esta fuera de los limites de una medida en particular definida por el
usuario (por ejemplo, potencia activa total superior a 25 kW).

»  Para facilitar el ajuste de los umbrales, puesto que los limites pueden abarcar en un intervalo muy amplio, cada uno de ellos se puede ajustar
mediante un nimero de base y un multiplicador (por ejemplo: 25 x 1k = 25000).

» Paracada LIM, existen dos umbrales (superior € inferior). EI umbral superior siempre debe establecerse en un valor mas alto que el umbral
inferior.

»  Elsignificado de los umbrales depende de las funciones siguientes:

Funcion Min: el umbral inferior define el punto de disparo, mientras que el umbral superior es para la puesta a cero. Cuando el valor de la medida

seleccionada es menor que el umbral inferior, transcurrido el tiempo de retardo programado se activara el umbral limite (LIM). Cuando el valor

medido supera el punto de ajuste superior, transcurrido el tiempo de retardo programado, el estado de LIM se restablece a 0.

Funcién Max: el umbral superior define el punto de disparo, mientras que el umbral inferior es para la puesta a cero. Cuando el valor de la

medida seleccionada es mayor que el umbral superior, transcurrido el tiempo de retardo programado se activara el umbral limite (LIM). Cuando el

valor medido es inferior al punto de ajuste bajo, transcurrido el tiempo de retardo programado, el estado de LIM se restablece a 0.

Funcién Min + Max: con la funcién Min + Max ambos umbrales son de disparo. Cuando el valor de la medida seleccionada es menor que el

umbral inferior o mayor que el umbral superior, transcurridos los respectivos tiempos de retraso, tendremos la intervencién del umbral (LIM).

Cuando el valor medido vuelve dentro de los limites, el estado LIM se restablece inmediatamente.

« Laintervencidn denota activacién o de activacion de la variable LIMn dependiendo del ajuste "estado normal".

«  Sielumbral LIMn esta seleccionado con memoria, la reposicion sélo puede hacerse manualmente con el comando dedicado en el menu de
comandos.

«  Consulte el menu de configuracion M24.

/Tipo de medida ! |_ I |"1 I T TH EIEI_:IHI:IL[-'._:' I Umbral superior j
+168Hd. A
Funcién Retardo al umbral ’
—
Valor de la
\medida
Estado de la

Umbral inferior j

variable limite
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Variable de control remoto (REMx)

CRG8 puede gestionar hasta 16 variables de control remoto (REM1 ... REM16).

El estado de estas variables se puede modificar por el usuario a través del protocolo de comunicacion y se pueden utilizar en combinacion
con salidas.

Ejemplo: el uso de una variable de control remoto (REMx) como fuente para una salida (OUTXx), sera posible para energizar libremente o de
energizar un relé a través del software de supervision. Esto permite utilizar los relés CRG8 para gestionar la iluminacién o cargas similares

Alarmas de usuario (UAx)

El usuario tiene la posibilidad de definir un méximo de 8 alarmas programables (UA1 ... UAS8).
Para cada alarma, es posible definir;
0 lafuente que es la condicién que genera la alarma,
0 el texto del mensaje que debe aparecer en la pantalla cuando esta condicion se cumple.
0 Las propiedades de la alarma (al igual que para las alarmas estandar), es decir de qué manera las alarmas interactuan con la
correccion de factor de potencia.
La condicién que genera la alarma puede ser, por ejemplo, la superacion de un umbral. En este caso, la fuente sera uno de los umbrales
limite LIMXx.
Si por el contrario, la alarma se debe mostrar en funcion del estado de una entrada digital externa, la fuente sera una INPX.
Para cada alarma, el usuario puede definir un mensaje libre que aparecera en la pagina de alarma.
Las propiedades de las alarmas de usuario se pueden definir de la misma manera como se definen en las alarmas normales. Puede elegir si
una alarma determinada desconecta los pasos, cierra la salida de la alarma global, etc Véase el capitulo Propiedades de las alarmas.
Cuando varias alarmas estan activas al mismo tiempo, se muestran secuencialmente, y su nimero total se muestra en la barra de estado.
Para restablecer una alarma que se ha programado con memoria, utilice en el comando dedicado del meni Comandos.
Para la definicion de alarmas consulte el menu de configuracion M26 Propiedad de las alarmas.
En caso de presencia simultdnea de mas alarmas, se muestran en rotacion y el nimero total.
Para restablecer una alarma que se ha programado con memoria, utilice el comando apropiado en el menu de comandos.
Para la definicion de las alarmas, ver el menu de configuracion. M26 Propiedad de las alarmas.

Configuracion Maestro-Esclavo

Para ampliar atin mas la flexibilidad de CRG8 se ha implementado la funcién de maestro-esclavo, que permite en plantas de gran potencia
componer una serie de cuadros en cascada, cada uno con un controlador propio y sus baterias de condensadores asociados.

Esta solucién permite que expandir de forma modular el sistema de correccion del factor de potencia, en caso de ser necesario debido a un
mayor requerimiento de la planta.

En esta configuracién, las medidas se hacen s6lo en el primer controlador (maestro) que dirige un méaximo de 32 pasos légico que luego se
envian a todas las unidades esclavas.

Los controladores esclavos controlan sus pasos segun lo indique el maestro, y asume auténomamente todas las protecciones de forma
'Local' como sobre temperatura del cuadro o de los condensadores, caidas de tension, protecciones contra arménicos etc.

La configuracién méaxima posible incluye un Maestro con 8 Esclavos.

Ejemplo 1 (aplicacién en serie):

Se requiere crear un sistema con 18 pasos de 40kvar cada uno, dividido en tres cuadros idénticos con 6 pasos (240kvar) cada uno. Para cada
panel, las 8 salidas de relé del controlador se utilizan de la siguiente manera: las primeras seis para los pasos (OUT1. .6), la séptima para el
ventilador de refrigeracion (OUT7) y la dltimo para el alarma (OUTS). En el panel principal, definiremos 18 pasos légicos de 50kvar. Los pasos 1 a
6 se ‘mapean’ en las salidas OUT1 .. 6 del maestro, los 7 a 12 en las salidas OUT1 .. 6 del esclavo1 finalmente, los pasos 13 a 18 en las salidas
OUT1 .. 6 del esclavo 2. En este caso, el parametro de potencia de paso mas pequefio P02.07 tendra que ser ajustado (en el maestro) a 40kvar.
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Programacion del maestro:

PARAMETRO VALOR  DESCRIPCION

P02.07 40 40 kvar

P03.01.01 ... P03.18.01 1 Los 18 pasos légicos son de 40kvar

P04.01.01... P04.06.01 | Pasos 1...6 |Las salidas OUT1... OUT6 se activan de los
pasos1...6

P04.07.01 Ventilador |OUT7 del Maestro gobierna el ventilador

P04.08.01 Al Global 1 |OUT8 del Maestro gobierna la alarma global

P05.01 comi Puerto de comunicacién empleado parala
conexién

P05.02 Master [Papel de Maestro

P05.03 ... P05.04 ON habilitacion de esclavos 1y 2

P06.01.01 ... P06.06.01 | Paso 7...12 |Las salidas OUT1 ... OUT6 del Esclavo 1se
activan con los pasos 7a 12

P06.07.01 Ventilador |OUT7 del Esclavo 1 gobierna el ventilador

P06.08.01 Al Global 1 |OUT8 del Esclavo 2 gobierna la alarma global

P07.01.01... P07.06.01 |Paso 13 ... 18|Las salidas OUT1... OUT6 del Esclavo 2 se
activan con los pasos 13a 18

P07.07.01 Ventilador |OUT7 del Esclavo 2 gobierna el ventilador

P07.08.01 Al Global 1 |OUT8 del Esclavo 2 gobierna la alarma global

Programacion del Esclavo 1:

|P05.02

| Esclavo 1 |Pape| de Esclavo 1

Programacion del Esclavo 2:

|Po5.02

| Esclavo 2 |Pape| de Esclavo 2

Ejemplo 2 (aplicacion en paralelo):

Un sistema proporciona 8 pasos légico para el total de 400kvar. El sistema esta organizado en dos cuadros (un maestro y un esclavo). Cada
cuadro tiene 8 pasos de 25 kvar. El paso l6gico esta programado como 8 bancos de 50 kvar. El primer paso se asigna a OUT1 tanto del maestro
como del Esclavo1, el paso 2 a OUT2 del maestro y del esclavo, y asi sucesivamente. Cuando sera activado paso 1 resultaran conectados
primer banco de condensadores del cuadro maestro (25kvar) asi como el primer banco del esclavo (25 kvar) para un total de 50kvar. En este
caso el parametro P02.07 paso mas pequefio debe ser establecido (en el maestro), precisamente en el valor resultante de 50kvar.

PARAMETRO VALOR  DESCRIPCION

P02.07 50 50 kvar, 25 kvar en el Maestro y 25 kvar en el
Esclavo para cada paso

P03.01.01... P03.18.01 1 Los 8 pasos logicos son de 50kvar

P04.01.01... P04.08.01 | Pasos 1...8 |Las salidas OUT1 ... OUT8 se activan de los
pasos1...8

P05.01 COMx Puerto de comunicacién empleado parala
conexion

P05.02 Master [Papel de Maestro

P05.03 ON habilitacion de esclavo 1

P06.01.01 ... P06.08.01 | Pasos 1...8 |Las salidas OUT1...OUT8 del Esclavo 1se
activan con los pasos 1...8

Programacion del Esclavo 1:

P05.02

Esclavo 1

Papel de Esclavo 1
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La comunicacion entre el maestro y los esclavos es a través de un puerto de comunicacion aislado RS-485 (EXP 10 12) para cada
dispositivo. La distancia méaxima puede alcanzar los 1000 m.

Toda la programacion se realiza en la unidad de control Maestra: establecer el tipo de sistema, el TC, los pasos logicos y el emparejamiento
entre pasos légicos y salidas fisicas del maestro y el esclavo. El programa es extendido automaticamente a los esclavos.

En el esclavo solo es necesario establecer el papel de esclavo (con el pardmetro P05.02).

Todos los parametros relativos a esta funcion se agrupan en el ment M05.

Si la comunicacién entre el maestro y el esclavo se rompe, la situacién anémala es sefialada por una alarma y se desconectan todas las
salidas de los esclavos.

MASTER SLAVE
Slavel]l il

S51lavel3 EER

Para ser sensible a micro cortes, los esclavos se deben conectar al voltaje de la linea, mientras que no es necesario conectar las entradas
de medida de corriente.

Cada esclavo muestra los principales datos de correccion del factor de potencia enviados por el maestro, con el estado de los 32 pasos
l6gicos de todo el sistema (en la ventana usual en la parte superior derecha) y los estados de sus salidas locales en una ventana en la parte
inferior.

+1[]D "ﬁ"i'i"ﬁ

oz Ler

cet1 0901 [JEGEE 246°C

01 02 02 04 0o 09 07 03
03 10 11 12 12 14 15 1k
lave outrut=z

Si en el sistema hay una alarma que afecta a todos los pasos (por ejemplo, falta de sefial de corriente, sobretensidn, micro corte, etc)
entonces se desconectan todos los pasos l6gicos y por lo tanto todas las salidas, ya sean del maestro como de los esclavos.

Si por el contrario se produce una alarma que afecta sélo a uno de los cuadros (ya sea un maestro o esclavo), tales como la temperatura o la
proteccion de armonicos, so6lo se desactivan las salidas que controlan los pasos involucrados en el cuadro con la alarma, mientras que el
resto del sistema sigue funcionando, aunque con una eficacia limitada.

Cada alarma tiene una propiedad especifica denominada Desconexién del esclavo que indica si la alarma tiene implicaciones para todo el
sistema (conjunto de propiedades generales) o sdlo en el cuadro correspondiente (Local). Consulte la tabla de las alarmas.
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Puerto de programacién IR

o  Los parametros del CRG8 se pueden configurar a través del puerto dptico frontal, mediante la llave de programacion IR-USB cddigo CX01, o
con la llave de programacién IR-WiFi cédigo CX02.

»  Este puerto de programacion tiene las siguientes ventajas:

»  Puede configurar y mantener los CRG8 sin tener que acceder a la parte posterior del dispositivo ni tener que abrir el cuadro eléctrico.

» Estaaislado galvanicamente de los circuitos internos de los CRG8, garantizando la mayor seguridad para el operador.

«  Permite una alta velocidad de transferencia de datos.

»  IP54 frontal.

« Limita la posibilidad de acceso no autorizado con configuracién del dispositivo.

»  Sdlo tiene que mantener la llave CX .. en el panel frontal, la conexion de los enchufes a las ranuras correspondientes, y el dispositivo sera
reconocido como lo demuestra el LINK LED verde parpadeando de la llave de programacion.

Llave de programacién USB (codigo CX01)
Ajuste de parametros (Setup) con el PC
o Puede utilizar el software de ajuste DCRJ Remote Control para transferir los parametros de ajuste (anteriormente programados) de los CRG8
al disco duro del PC y viceversa.

» Latransferencia de parametros desde el PC al CRG puede ser parcial, es decir transferir sélo los pardmetros de los menus especificados.
» Ademas de usar el PC para establecer los parametros, se pueden realizar estas otras acciones:

0 logotipo personalizado que aparece en el encendido y cada vez que salga de configuracion.

O  pégina informativa donde puede introducir informacién de la aplicacion, caracteristicas, datos, etc

Ajuste de parametros (Setup) desde el panel frontal
»  Para abrir el ment de programacién de parametros (Setup):
0  Seleccionar la unidad en el modo MAN y desconecte todos los pasos

0  en la visualizacion de medidas normal, pulse v* para acceder al men( principal
0 seleccione el icono [g] Si esta desactivado (aparece en gris) debe introducir la contrasefia (ver capitulo Acceso mediante

Password).
0 presione v~ para abrir el ment de configuracion.
»  Sevisualiza la tabla que se muestra en la ilustracién, con la configuracion de los submenus de todos los parametros sobre la base de su
funcién.
«  Seleccione el menu deseado con las teclas A ¥ y confirme con v'.
«  Presione <« para volver a la visualizacion los valores.

SETUF MEHML

MEs EFS

Mad4 MASTEE QUTRUTS
Mas MASTER-SLALE
Mae SLAVEL1 QUTRUTS

OkdSEL MEDIT  ENEXIT,

Ajustes: Menu de seleccion
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La siguiente tabla muestra los submenus disponibles:

Céd. MENU DESCRIPCION

MO1 [UTILIDADES Idioma, luminosidad, pagina a mostrar, ...
MO02 [GENERAL Caracteristicas de lared / cuadro

MO03 [PASOS Configuraciéon de pasos de condensadores
MO04 [SALIDAS MAESTRO Salidas programables del maestro

MO05 [MAESTRO/ESCLAVO Configura el rol del aparato

MO06 [SALIDAS ESCLAVO 01 Salidas programables del esclavo 01

M13 [SALIDAS ESCLAVO 08 Salidas programables del esclavo 08

M14 [ENTRADAS PROGRAMABLES |Funciones programables de las entradas digitales
M15 |PASSWORD Habilitacion proteccion password

M16 |COMUNICACION Pardmetros de los canales de comunicacién
M17 |PROTECCIONES BASE Proteccidn estandar del cuadro

M18 |PROT. ARMONICOS Proteccion de armdnicos (Mdédulo EXP1016)
M19 [VARIOS Ajustes diversos

M20 |UMBRALES LIMITE Umbrales de medida

M21 [CONTADORES Contadores genéricos programables

M22 [ENTR. ANALOGICAS Entradas analégicas programables

M23 [SAL. ANALOGICAS Salidas analdgicas programables

M24 |PULSOS ENERGIA Impulsos de incremento de contadores de energia
M25 [ALARMAS USUARIO Alaramas de usuario programables

M26 [PROPIEDAD DE ALARMAS Acciones provocadas por las alarmas

Seleccione el sub-mend y pulse v para mostrar los parametros.
Cada parametro se muestra con cadigo, descripcion y valor de ajuste actual.

—
Cddigo del

parametro
S
—

Descripcion del

parametro
&

M2

SGEHERHL

actual

Valor ajustado

Parametro
seleccionado

Ajustes: Seleccion de parametros

Para modificar la configuracién de un parametro, seleccionelo y luego pulse v'.

Si el codigo de acceso de nivel avanzado no ha sido introducido, no sera podra entrar en la pagina de edicién y un mensaje de acceso

denegado se mostrara.

Si por el contrario los derechos de acceso se confirman, entonces la pantalla de edicién serd mostrada.
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—

Pardametro
Nuevo valor
seleccionado TR
Kz introducido
Ajuste minimo
posible .
S Parametro

seleccionado

/Barra grafica del e EI-.-III:II_IS 5E|
valor-rango DEFFII_ILT 5 <3 Ajuste de fabrica
e . e I HI:Iln [IEI: [ﬂm E:.:I T por defecto

Ajustes: pagina de modificacién

»  Cuando estamos en modo de modificacion, el ajuste de los parametros se puede modificar con <« y» . La pantalla muestra el nuevo ajuste,
un grafico de barras que muestra el rango de ajuste, los valores maximo y minimo, el ajuste anterior y los valores predeterminados.

« Pulsando « + A el valor se establece en el minimo posible, mientras que con A +» se establece en el maximo.

o Al pulsar simultineamente <« +» , el ajuste se establece en el de fabrica.

» Durante la entrada de una cadena de texto, teclas A y ¥ se utilizan para seleccionar el caracter alfanumérico mientras <€ y » se utilizan
para mover el cursor a lo largo de la cadena de texto. Pulsando las teclas A y ¥ simultaneamente se moverd al carécter 'A'.

«  Presione v para volver a la seleccion de parametros. El valor introducido se almacena.

» Presione <« para guardar todos los ajustes y salir del menu de configuracion. el controlador ejecuta un reset y vuelve al funcionamiento
normal.

«  Siel usuario no presiona ninguna tecla durante mas de 2 minutos, el sistema deja la configuracion autométicamente y vuelve a la
visualizacién normal sin guardar los cambios realizados en los parametros.

« Nota: una copia de seguridad de los datos de configuracion (ajustes que se pueden modificar mediante el teclado) se pueden guardar en la
memoria EEPROM del CRG8. Estos datos se pueden restaurar cuando sea necesario en la memoria de trabajo. Los comandos de copia de
seguridad «copia» y el comando "Restaurar" se pueden encontrar en el mend de comandos.

Tabla de parametros
»  Acontinuacion se listan todos los parametros de programacion en forma de tabla. Para cada uno parametro se indica el rango de ajuste

posible y por defecto, asi como una breve explicacién de la funcién del parametro. La descripcidn del pardmetro que se muestra en la
pantalla puede, en algunos casos, ser diferente de lo que se indica en la tabla debido a la reduccion del nimero de caracteres disponibles. El
codigo de pardmetro se puede utilizar sin embargo, como referencia.
Nota: Los parametros que se muestran en la tabla con un fondo sombreado son esenciales para el funcionamiento del
sistema, por lo que representan el minimo requerido para la operacion de programacion
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MO1 - UTILIDADES udm Defecto Rango
P01.01 Lengua English English
Italian
French
Spanish
Portuguese
German
Polish
Czech
Russian
Custom
P01.02 Ajuste reloj al arranque OFF OFF - ON
P01.03 Contraste LCD % 50 0-100
Intesidad retroiluminacién alta
P01.04 % 100 0-100
Intensidad retroiluminacién
P01.05 baja % 25 0-50
Tiempo espera a
P01.06 retroiluminacion baja S 180 5-600
P01.07 Retorno a pagina por defecto S 60 OFF / 10-600
P01.08 Pagina por defecto MAIN (lista de paginas)
P01.09 Descripcion del sistema (VACIO) (Cadena de 20 caracteres)

P01.01 - Seleccién del idioma del visor

P01.02 - Activacidn de acceso directo a ajuste del reloj después de poner en tension el equipo.
P01.03 - Regulacién del contraste del LCD

P01.04 - Regulacién de la retroiluminacion alta del visor

P01.05 - Regulacién de la retroiluminacién baja del visor

P01.06 - Retardo de paso a retroiliminacion baja del visor

P01.07 - Retardo de regreso a visualizacion de la pagina por defecto cuando no se pulsa ninguna tecla.

Si se selecciona OFF el visor permanecerd siempre sobre la Ultima pantalla seleccionada

manualmente.

P01.08 - Pagina por defecto que se vera en el visor al encender el equipo o pasado el tiempo de

retardo.

P01.09 - Texto libre alfanumérico identificativo del sistema. Si se introduce una descripcion, esta se
empleara como titulo en la pagina principal. También se empleard como identificador en el envio de
telesefializacion via SMS7E-Mail.

MO02 - GENERAL udm Defecto Rango
P02.01 Primario TC A OFF OFF / 1-30000
P02.02 Secundario TC A 5 1
5
P02.03 Tipologia de red Trifasico Trifasico
Monofasico
P02.04 Fase de lectura de corriente L3 L1
L2
L3
L1L213
P02.05 Polaridad del TC Aut Aut
Dir
Inv
P02.06 Fases de lectura de tensiones L1-12 L1-12
L2-1L3
L3-L1
L1-N
L2-N
L3-N
L1-L2-1L3
L1-L2-L3-N
P02.07 Potencia del paso menor kvar 1.00 0.10 - 10000
Tensién nominal de los
P02.08 condensadores Vv 400 50 - 50000
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P02.09 Frecuencia nominal Hz Aut Aut
50Hz
60Hz
Variable
P02.10 Tiempo de reconexion s 60 1-30000
P02.11 Sensibilidad a la conexién s 60 1-1000
P02.12 Sensibilidad a la desconexidén S OFF OFF / 1-600
P02.13 Consigna cosfi 1 (estandar) 0.95IND 0.50 IND - 0.50 CAP
P02.14 Consigna cosfi 2 0.95IND 0.50IND - 0.50 CAP
P02.15 Consigna cosfi 3 0.95IND 0.50IND - 0.50 CAP
P02.16 Consigna cosfi generacion 0.95IND 0.50 IND - 0.50 CAP
P02.17 Tolerancia + sobre consigna 0.00 0-10.0
P02.18 Tolerancia - sobre consigna 0.00 0-10.0
Desconexién de pasos en
P02.19 generacion OFF OFF - ON
P02.20 Corriente nominal del sistema A Aut Aut / 1-30000
P02.21 Tension nominal del sistema \ Aut Aut / 100-60000
P02.22 Tipo de tension del sistema BT BT
BT/ MT
MT
P02.23 Empleo de TV OFF OFF - ON
P02.24 Primario de TV1 V 100 50 - 50000
P02.25 Secundario de TV1 V 100 50- 500
P02.26 Primario de TV2 \ 100 50 - 50000
P02.27 Secundario de TV2 V 100 50- 500
P02.28 Modo insercién pasos Estandar Estandar
Lineal
Rapido
P02.29 Retardo ainsercidn estdtica Ciclos 3 43831

P02.01 - El valor de la corriente primaria del transformador. Ejemplo: con CT 800/ 5 ajustar 800. Si se
P02.02 - Valor del secundario de los transformadores de corriente. Ejemplo: con CT 800/5, ajustar a 5.
P02.04 - Define en qué y cudntas fases del dispositivo lee la sefial actual. La conexién de las entradas
P02.05 - Lectura de la polaridad de la conexién del TC.

AUT = polaridad se detecta automaticamente al enecnder el equipo. Sélo se puede usar cuando se
Dir = Deteccion automatica desactivada. Conexion directa.

Rev = Deteccién automatica desactivada. Conexidn inversa (crossover).

P02.06 - Define en qué y cudntas fases del dispositivo lee la sefial de voltaje. La conexién de las
P02.07 - Valor en kvar del paso mas pequefio instalado (equivalente al peso 1). Poder placa de la
P02.08 - condensador puntuacién placa, en la que se entrega el poder especificado en P02.07. Si los
P02.09 - Frecuencia de trabajo del sistema.

Auto = seleccién automatica entre 50y 60 Hz de la red

50 Hz = fija a 50 Hz

60 Hz = Fijaa 60 Hz

Variable = medida de forma continua y adaptada

P02.10 - tiempo minimo que debe transcurrir entre la desconexién de un pasoy el reconexién es que
P02.11- Sensibilidad a la conexidn. Este parametro ajusta la velocidad de la reaccion de la unidad. Con
Ejemplo: ajuste de la sensibilidad a 60, si se requiere la insercién de un paso de peso 1 se espera 60
P02.12-Sensibilidad a la desconexién Como un parametro relacionado con el anterior, peroala
P02.13- Consigna (valor tedrico) del factor de potencia. Es el valor empleado en las aplicaciones
P02.14 - P02.15 - Consignas alternativas, seleccionables mediante combinaciones de entradas
P02.16 - Valor de consigna, se utiliza cuando el sistema esta generando la potencia activa al

P02.17 - P02.18 - Tolerancia en torno a la consigna. Cuando el factor de potencia esta dentro de la
Nota: + significa "inductivo" - significa " capacitivo".

P02.19 - Si se establece en ON, cuando el sistema estd entregando de energia activa al proveedor
P02.20 - Corriente nominal del sistema. El valor utilizado parafondo de escala de las barras graficas y
P02.21 - Tensién nominal del sistema. El valor utilizado para fondo de escala de las barras gréficas y
P02.22 - Tipo de conexidn del sistema. Dependiendo de la configuracion de este pardmetro, se deben
P02.23.... P02.27 - Datos de TV eventualmente utilizado en los diagramas de cableado.

P02.28 —Seleccion del modo de insercién de pasos

Modo estandar - Funcionamiento normal con la seleccidn libre de la pasos

Modo lineal - los pasos estan conectados en la progresion desde la izquierda hacia la derecha sélo

P02.29 - Después de haber cerrado una salida de paso, la adquisicion de medidas se suspende porun
numero de periodos (ciclos) especificado por este parametro, con el fin de permitir que el contactor
estatico conecte los condensadores. Esta funcion permite evitar oscilaciones de regulacion.
Establezca este valor de acuerdo con las caracteristicas técnicas (tiempo de cierre) declarados por el
fabricante del contactor estatico
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MO03 - PASOS udm

(STPn, n=1..32)

P03.n.01 Peso step OFF OFF / 1-99

P03.n.02 Tipo insercion step Contactor Contactor
Estdtico

Nota: Este menu esta dividido en 32 secciones que se refieren a 32 posibles pasos l6gicos STP1 ...
P03.n.01 - Peso de la etapa n, hace referencia al valor del escaléon mas pequefio. Este numero indica el
P03.n.02 - Tipo de dispositivo empleaso en lainsercion del paso.

Contactor = conmutacién con contactores electromecanicos. En este caso se utiliza el tiempo de
Estatico = conmutacidn electrdnica con tiristores . En este caso no se considera el tiempo de

MO04 - SALIDAS MAESTRO udm Defecto

(OUTn, n=1..16)

P04.n.01 Funcidn salida OUTn n=1..8 Ver tabla de funciones
Paso x de salida
n=9..16

OFF

P04.n.02 Numero de canal n=1..8 1-99
x=1..8
n=9..16

x=1
P04.n.03 Salida normal / inversa NOR NOR
REV

Nota: Este menu esta dividido en 16 secciones que se refieren a las 16 posibles salidas digitales del
Master (OUT1 .. OUT16) gestionables por el DCRG8 Master, de las que OUT1..0UT8 de la placa base y
OUT9..0UT16 de los médulos de expansion.
P04.n.01 - Selecciona la funcion de salida deseada (ver tabla de funciones de salida programables).
P04.n.02 - Indice asociado con la funcidn previamente programada. Ejemplo: Si la funcién de salida
seleccionada es Alarma Axx, y desea que se active la salida con la Alarma 31, debe ajustar
P04.n.02 al valor 31.
P04.n.03 - Ajusta el estado de la salida cuando la funcién asociada no estd activa.

NOR = Salida desenergizada, REV = Salida energizada

MO05 — MAESTRO/ESCLAVO udm Defecto Rango
P05.01 Funcién Maestro-Esclavo OFF OFF
coM1
COM2
P05.02 Rol del aparato Maestro Maestro
Esclavo01
Esclavo02
Esclavo03
Esclavo08
P05.03 Habilita Esclavo 1 OFF OFF-ON
P05.04 Habilita Esclavo 2 OFF OFF-ON
P05.05 Habilita Esclavo 3 OFF OFF-ON
P05.06 Habilita Esclavo 4 OFF OFF-ON
P05.07 Habilita Esclavo 5 OFF OFF-ON
P05.08 Habilita Esclavo 6 OFF OFF-ON
P05.09 Habilita Esclavo 7 OFF OFF-ON
P05.10 Habilita Esclavo 8 OFF OFF-ON

P05.01 - Define si el sistema se utiliza en configuracion maestro-esclavo o no. En OFF el
sistema funciona con un solo controlador (configuracién normal). Si por el contrario se
selecciona COM1 o COM2, se trabaja en modo maestro esclavo y el ajuste indica cual de los
canales de comunicacion se utiliza para la comunicacién entre controladores.

P05.02 - Define si el equipo actual es Maestro o Esclavo, en este ultimo caso su nimero
de identificacién.

P05.03... P05.10 - Habilita el funcionamiento individual del Esclavo
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MO06 — SALIDAS ESCLAVO 01

(n=1..16)

P06.n.01 Funcién salida OUTn n=1..8 Ver tabla de funciones
Paso x de salida
n=9..16

OFF

P06.n.02 Numero de canal n=1.8 1-99
x=1..8
n=9..16

x=1
P06.n.03 Salida normal / inversa NOR NOR
REV

P06.n.02 al valor 31.

Nota: Este menu esta dividido en 16 secciones que se refieren a las 16 posibles salidas digitales
OUT1.. OUT16 gestionables por el DCRG8 Esclavo01 de las que OUT1..0UT8 estan en la placa base y
0OUT9..0UT16 en los mddulos de expansion.

P06.n.01 - Selecciona la funcidn de salida deseada (ver tabla de funciones de salida programables).
P06.n.02 - Indice asociado con la funcion previamente programada. Ejemplo: Si la funcién de salida
seleccionada es Alarma Axx , y desea que se active la salida con la Alarma 31, debe ajustar

P06.n.03 - Ajusta el estado de la salida cuando la funcién asociada no estd activa.

NOR = Salida desenergizada, REV = Salida energizada

MO7 - SALIDAS ESCLAVO 02

(n=1..16)

Udmv

Defecto

P07.n.01 Funcién salida OUTn n=1..8 Ver tabla de funciones
Paso x de salida
n=9..16

OFF

P07.n.02 Numero de canal n=1..8 1-99
x=1..8
n=9..16

x=1
P07.n.03 Salida normal / inversa NOR NOR
REV
Como parametro anterior, referido al esclavo 02

M13 —-SALIDAS ESCLAVO 08 Defecto

(n=1..16)

P13.n.01 Funcién salida OUTn n=1..8 Ver tabla de funciones
Paso x de salida
n=9..16

OFF

P13.n.02 Numero de canal n=1.8 1-99
x=1..8
n=9..16

x=1
P13.n.03 Salida normal / inversa NOR NOR
REV
Como parametro anterior, referido al esclavo 08
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M14 - ENTRADAS PROGRAMABLES udm Defecto Rango
(n=1..8)

P14.n.01 Funcién entrada INPn (Varios) (Vertabla de funciiones de
entrada)

P14.n.02 Indice de funcidn (x) OFF OFF /1..99

P14.n.03 Tipo de contacto NO NO/NC

P14.n.04 Retardo a la excitacién s 0.05 0.00-600.00

P14.n.05 Retardo a la excitacién s 0.05 0.00-600.00

Nota: Este menu esta dividido en 8 secciones que se refieren a las 8 posibles entradas digitales

P14.n.01 - Selecciona la funcidn de entrada deseada (ver tabla de funciones de entrada

P14.n.02 - Indice asociado con la funcién previamente programada. Ejemplo: Si la funcion de entrada
seleccionada es Ejecucion menu mandos Cxx, y desea que esta entrada ejecute el
comando C.07 del menu comandos, entonces P14.n.02 debe ajustarse a 7.

P14.n.03 - Selecciona el tipo de contacto NO normalmente abierto y NC normalmente cerrado

P14.n.04 - Retraso al cierre del contacto de la entrada seleccionada

P14.n.05 - Retraso a la apertura del contacto de la entrada seleccionada

M15-PASSWORD udm Defecto Rango
P15.01 Habilita password OFF OFF - ON
P15.02 Password nivel usuario 1000 0-9999
P15.03 Password nivel avanzado 2000 0-9999
P15.04 Password acceso remoto OFF OFF / 1-9999

P15.01 - Si se selecciona OFF la gestidn del password queda deshabilitada y el acceso al menu de
mandos y ajustes es libre.

P15.02 - Con P15.01 activo, valor a especificar para activar el acceso a nivel de usuario.Ver capitulo
Acceso mediante PASSWORD.

P15.03 - Como P15.02 referido al acceso a nivel avanzado.

P15.04 - Si se ha ajustado un avlor numérico, es el codigo a especificar via comunicacidn serie antes
de poder enviar comandos de control remoto.

M16 - COMUNICACION (COMN, n=1) udm DEFECTO RANGO

P16.n.01 |Direccion del nodo 1 01 - 255

P16.n.02 |Velocidad bps 9600 1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600

115200

P16.n.03 Formato de datos 8bit-n 8 bit, sin paridad
8 bit, impar

8 bit, par
7 bit, impar

7 bit, par

P16.n.04 |Bist de stop 1 1-2

P16.n.05 Protocolo Modbus Modbus RTU
RTU Moodbus ASCII
Modbus TCP

P16.n.06 Direccion IP 000.000.000.000 000.000.000.000 -
255.255.255.255

P16.n.07 Mascara Subnet 000.000.000.000 000.000.000.000 -
255.255.255.255

P16.n.08 Puerto IP 1001 0-9999

Nota: este menu esta dividido en 2 secciones, para los canales de comunicacion COM1..2

El puerto de comunicacion frontal a infrarojos tiene parametros de comunicacion fijos por lo que

no requiere de ningun ajuste.

P16.n.01 - Direccion del nodo serie del protocolo de comunicacion

P16.n.02 - Velocidad de transmision del puerto de comunicacién

P16.n.03 - Formato de datos. Puede ajustarse a 7 bits solo para protocolo ASCII

P16.n.04 - Niumero de bits de Stop

P16.n.05 - Seleccidn del protocolo de comunicacién

P16.n.06, P16.n.07, P07,n,08 - Coordinar TCP-IP con seleccién interface Ethernet. No se emplea
para otros modulos.
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M17 - PROTECCIONES BASICAS udm Defecto Rango
P17.01 Unidad de medida de °C °C
temperatura °F
P17.02 Fuente de medida de Sens Sems. Interno
temperatura interior cuadro Interno AINx
NTCx
P17.03 Nr. Canal (x) 1 1-99
P17.04 Temperatura Start ventilador ° 50 0-212
P17.05 Temperatura Stop ventilador ° 45 0-212
P17.06 Humbral de temperatura ° 55 0-212
P17.07 Habilita Esclavo 5 OFF OFF-ON
P17.08 Habilita Esclavo 6 OFF OFF-ON
P17.09 Habilita Esclavo 7 OFF OFF-ON
P17.10 Habilita Esclavo 8 OFF OFF-ON

P17.02 - Define de qué sensor proviene la medida de temperatura interna del cuadro:
Sensor interno - Sensor incorporado al controlador
AINX - Temperatura de PT100 sobre el médulo de expansidn de entradas analdgicas.
NTCx - Temperatura de NTC del mddulo de expansion de proteccidon de armoénicos.

P17.03 - Nimero de canal (x) referido al parametro anterior.

P17.04 - P17.05 - Temperatura de Arranque/Parada del ventilador del cuadro, expresado en la unidad
de medida seleccionada en P17.01.

P17.06 - Umbral de alarma para la generacion de la alarma A07 tempratura demasiado alta.

P17.07 - Habilita la medida de la corriente de sobrecarga de los condensadores calculada a partir de la
forma de onda de la tension aplicada. Nota: Solo puede aplicarse esta proteccién cuando los
condensadores no disponen de filtros como inductancias u otros.

P17.08 - Umbral mas alla del cual los condensadores de proteccion de sobrecarga (alarma A08),
después de un tiempo de retardo integral, inversamente proporcional al nivel de la
sobrecarga.

P17.09 - Umbral mas alla del cual el retardo integral de la intervencion de la sobrecarga se desactiva,
provocando la intervencién inmediata de la alarma.

P17.10 - Tiempo de retraso para el reset de la alarma de sobrecarga.

P17.11 -Permite la medicién de la potencia real de los pasos, realizado con cada insercién. La medida
se calcula segun la corriente consumida respecto a la total del sistema. La potencia medida de
los pasos que se 'ajusta’, después de cada operacidon y se muestra en la pagina "vida

estadistica del paso".

P17.12 - Porcentaje del umbral de la potencia residual de los pasos, en comparacion con la
programacion original. Por debajo de este umbral, se genera la alarma A10 paso defectuoso.

P17.13 - Umbral de alarma de maxima tensién, referida a la tensién nominal ajustada en P02.21,
por encima de la que se genera la alarma A06 Tension demasiado alta .

P17.14 - Umbral de alarma de minima tensidn, referida alla tension nominal definida en P02.21, a
partir del cual se genera la alarma A05 Tension demasiado baja.
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M18 — PROTECCIONES ARMONICOS Defecto

(HARn, n=1..4)

P18.n.01 Primario TC A 5 1 - 30000
P18.n.02 Secundario TC A 5 1-5
P18.n.03 Conexiéon TC 2 Aron 2 Aron
1Balanceado
P18.n.04 Corriente Nominal A 5 1- 30000
P18.n.05 Posicion TC Global Global
Paso 1
Paso 2
Paso 8
P18.n.06 Limite de corriente % OFF OFF / 100-200
P18.n.07 Limite THD | % OFF OFF / 1-100
P18.n.08 Limite 5. Armdnico | % OFF OFF / 1-100
P18.n.09 Limite 7. Armdnico | % OFF OFF / 1-100
P18.n.10 Limite 11. Armonico | % OFF OFF / 1-100
P18.n.11 Limite 13. Armonico | % OFF OFF / 1-100
P18.n.12 Umbral alarma temperatura ° 55 0-212
prot. Arm. 1
P18.n.13 Umbral alarma temperatura ° 55 0-212
prot. Arm. 1

Nota: Los parametros de este menu se refieren alas protecciones disponibles después de instalar el
modulo de seguridad de armoénicos EXP1016.
P18.n.01- P18.n.02 - Primario y secundario del TC de medida de corriente en el cuadro de correccién
de factor de potencia conectado al médulo de proteccién de armdnicos.

P18.n.03 - Método de medida de corriente:
2 Aron - Lectura de tres corrientes (trifasica) con dos TC en configuracion Aron.
1 Balanceado - Lectura de una sola corriente de un TC Unico.

P18.n.04 - Corriente nominal medida sobre el ramal de correccién del factor de potencia en
condiciones normales.

P18.n.05 - Linea del circuito en el que se posiciona el TC de medida de proteccién arménica.

P18.n.06 - Umbral de corriente maxima en la rama de correccion del factor de potencia que se utiliza
para la generacidn de laalarma A1l

P18.n.07 - Umbral THD de corriente maxima en la rama de correccion del factor de potencia que se
utiliza para la generacion de laalarma A12.

P18.n.08 - Umbral maximo del contenido del 52 arménico en la rama de correccion del factor de
potencia que se utiliza para la generacion de la alarma A13.

P18.n.09 - Umbral maximo del contenido del 72 armdnico en la rama de correccidon del factor de
potencia que se utiliza parala generacién de la alarma A14.

P18.n.10 - Umbral maximo del contenido del 112 armodnico en la rama de correccion del factor de
potencia que se utiliza para la generacion de la alarma A15.

P18.n.11 - Umbral maximo del contenido del 132 armodnico en la rama de correccidn del factor de
potencia que se utiliza parala generacién de la alarma A16.

P18.n.12 - P18.n.13 - Umbral de temperatura maxima sobre los sensores 1y 2 conectados al médulo
de proteccion de armonicos. Se emplea para generar las alarmas A17y A18.

M19 - VARIOS udm Defecto

P19.01 Desconexidn de pasos OFF OFF/ON
pasando a modo MAN
P19.01 - Si se selecciona ON, cuando se pasa de modo AUT a modo MAN los pasos se desconectan
secuencialmente.
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M20 - UMBRALES LIMITE DEFECTO

(LIMn, n=1..16)

P20.n.01 Medida de referencia OFF OFF - (Medida)
P20.n.02 [Numero de canal (x) 1 OFF/ 1-99
P20.n.03 Funcion Max Max - Min - Max+Min
P20.n.04 |Umbral superior 0 -999 - +999
P20.n.05 Multiplicador x1 /100 - x10k
P20.n.06 Retraso S 0 0,0-600,0
P20.n.07 |Umbral inferior 0 -999 - +999
P20.n.08 [Multiplicador x1 /100 - x10k
P20.n.09 Retraso S 0 0,0-600,0
Estado de reposo OFF OFF—-ON
P20.n.10 |Memoria OFF OFF—-ON

Nota: este menu esta dividido en 16 secciones, para los umbrales limite LIM1..16
P20.n.01 - Define qué medida del DCRG8 debe aplicarse el umbral
P20.n.02 - Si la medida de referencia es una medida interna multicanal (p.e. AINx), aqui se define
el canal.
P20.n.03 - Funcién del umbral limite. Puede ser:
Max = LIMn activo cuando se supera el valor de P20.n.04. P20.n.076 es el valor umbral de reset
Min = LIMn activo cuando el valor es inferior a P20.n.07. P20.n.04 es el valor umbral de reset
Min + Max = LIMn activo cuando el valor es menor que P20.n.07 o mayor que P20.n.04.
P20.n.04 y P20.n.05- Define el umbral superior, que vendrd dado por el valor de P20.n.04
multiplicado por P20.n.05
P20.n.06 - Retraso a la intervencién del umbral superior
P20.n.07, P20.n.08, P20.n.09 - Como arriba, pero para umbral inferior
P20.n.10 - Permite invertir el estado de LIMn
P20.n.11 - Define si el umbral permanece memorizado y serd reseteado manualmente (ON) desde el
menu de comandos o de forma automatica (OFF)

M21 - CONTADORES udm DEFECTO

(CNTn, n=1..8)

P21.n.01 Fuente de contaje OFF OFF-ON-INPx-LIMx-BOOx-
REMX

P21.n.02 Numero de canal (x) n 1-8

P21.n.03 Multiplicador 1 1-1000

P21.n.04 Divisor 10 1-1000

P21.n.05 Descripcion del contador CNTn (Texto — 16 caracteres)

P21.n.06 Unidad de medida Umn (Texto — 6 caracteres)

P21.n.07 Fuente de Reset OFF OFF-ON-INPx-LIMx-BOOx-
REMX

P21.n.08 Numero de canal (x) 1 1-8

Nota: este menu esta dividido en 8 secciones, para los contadores CNT1..8

P21.n.01 - Sefial que provoca el incremento de contaje (sobre la salida). Puede serala puestaen
tensién del DCRG8 (ON), al superar un umbral limite (LIM)x), por la activacidon de una
entrada externa (INPx), ...

P21.n.02 - Numero de canal (x) referido al parametro anterior.

P21.n.03 - K Numerador Los impulsos contados se multiplican por este valor antes de ser
visualizados.

P21.n.04 - K divisor Los impulsos contados se dividen por este valor antes de ser
visualizados. Si es distinto de 1, se visuliza con 2 decimales.

P21.n.05 - Descripcién del contador. Texto libre de 16 caracteres.

P21.n.06 - Unidad de medida del contador. Texto libre de 6 caracteres.

P21.n.07 - Sefial de reset del contador. Mientras esta sefial permanezca activa el contador estard a 0.

P21.n.08 - Numero de canal x referido al parametro anterior.
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M22 - ENTRADAS ANALOGICAS Udm DEFECTO

(AINn, n=1..4)

P22.n.01 Tipo de entrada OFF OFF
0..20mA
4..20mA

0..10v
-5+V5
PT100

P22.n.02 Valor inicio escala 0 -9999...49999

P22.n.03 Multiplicador x1 /100 - x1k

P22.n.04 Fondo de escala 0 -9999...49999

P22.n.05 Multiplicador x1 /100 - x1k

P22.n.06 Descripcidn AINn (Texto — 16 caracteres)

P22.n.07 Unidad de medida Umn (Texto — 6 caracteres)

Nota: este menu esta dividido en 4 secciones, para las entradas analdgicas AIN1..4, disponibles con el

mddulo de expansion EXP1004

P22.n.01 - Especifica el tipo de sensor conectado a la entrada analdgica. Dependiendo del tipo
seleccionado, el sensor debe ser conectado con el terminal apropiado. Véase el manual
del médulo de entradas.

P22.n.02y P22.n.3 —Define el valor que se mostrara cuando la sefial del sensor es minimo, al
comienzo del rango definido por el tipo (O mA, 4 mA, 0V,-5V, etc). Nota: Estos parametros
no se usan cuando el tipo de sensores PT100.

P22.n.04y P22.n.5 —Define el valor que se mostrara cuando la sefial del sensor sea maxima, es decir
de escala definido por el tipo (0 mA, 4 mA, 0V,-5V, etc). Nota: Estos pardmetros no se usan
cuando el tipo de sensores PT100.

P22.n.06 - Descripcidn de la medida de la entrada analdgica. Texto libre de 16 caracteres.

P22.n.07 - Unidad de medida del contador. Texto libre de 6 caracteres. Si la entrada es del tipo PT100
el textoes"®
grados Celsius.

Ejemplo de aplicacion: La entrada analégica AIN3 debe leer una sefial 4... 20mA de un sensor

electrénico, que debe ser indicado en la pantalla con la descripcion "nivel de tanque de reserva", y con

una escala total de 1.500 litros.

Programamos entonces en la seccion 3 de este menu, en referencia a AIN3.

P22.3.01=4..20 mA

P22.n.02=0

P22.3.03=x1

P22.3.04 = 1500

P22.3.5=x1

P22.3.06 = 'Niv. Tanque Res."

P22.3.07 = "Litros"

F", la visualizacion se realiza en grados Fahrenheit, de lo contrario seran
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M23 - SALIDAS ANALOGICAS DEFECTO

(CNTn, n=1..4)

P23.n.01 Tipo de salida OFF OFF
0..20mA
4..20mA

0..10v
-54V5

P23.n.02 Medida de referencia OFF OFF - (medidas)

P23.n.03 Numero de canal (x) 1 OFF / 1-99

P23.n.04 Valorinicio escala 0 -9999...+9999

P23.n.05 Multiplicador x1 /100 - x 10k

P23.n.06 Valor fondo escala 0 -9999...+9999

P23.n.07 Multiplicador x1 /100 - x 10k

Nota: este menu estd dividido en 4 secciones, para las salidas analégicas AOU1..4, disponibles con el

modulo de expansiéon EXP1005

P23.n.01 - Especifica el tipo de sefial analdgica de salida. Dependiendo del tipo

seleccionado, debera conectarse con el terminal apropiado. Véase el manual

del médulo de salidas analdgicas.

P23.n.02 - Medida de la que depende la salida analdgica

P23.n.03 - Si la medida de referencia es una medida interna multicanal (p.e.AINx), aqui debe

definirse el canal.

P23.n.04y P23.n.5 — Define el valor de la medida que corresponde con un valor minimo de rango de

salida (OmA, 4mA, 0V, -5V, ..)

P23.n.06 y P23.n.07 - Define el valor de la medida que corresponde con un valor maximo de rango de

salida (OmA, 4mA, 0V, -5V, ..)

Ejemplo de aplicacion: La salida analégica AOU2 debe emitir una sefial 0... 20mA proporcional a

la potencia activa total, de 0 a 500kW. Programamos pues la seccion 2 de este mend, referido a AOU2.

P23.3.01=0..20mA

P23.3.02 = kW tot

P23.3.03=1(no se utiliza)

P23.3.04=0

P23.3.5=x1

P23.3.06 =500

P23.3.07 =x1k
M24 - IMPULSOS udm Defecto Rango
(PULn,n=1..6)

P24.n.01 Fuente de impulso OFF OFF - kwh - kvarh - kVA

P24.n.02 Unidad de contaje 100 10/100/1k/10k

P24.n.03 Duracién del impulso S 0,1 0,1-1,00

Nota: Este menu esta dividido en 6 secciones, para la generacion de variables de impulso sobre el

consumo de energia PULL..PUL6.

P24.n.01 - Define de qué contador de energi debe generarse el impulso, entre los 3 posibles
contadores gestionados por DCRGS8. kWh = Energia activa; kvarh = Energia reactiva;
kVAr = Energia aparente.

P24.n.02 - Cantidad de energia que debe acumularse para generar un impulso (p.e. 10Wh, 100Wh,
1kWh, ...)

P24.n.03 - Duracién del impulso.

Ejemplo de aplicacion: para cada 0,1kWh, deberd generarse un impulso de 500ms de duracion sobre
la salida OUT10.

En primer lugar debe crearse la variable interna impulso, p.e. PUL1. Debe programarse la seccion 1
de este ment tal como sigue:

P24.1.01=kWh (energia activa)

P24.1.02 = 100Wh (correspondiente a 0,1kWh)

P24.1.03=0,5

Ahora debe configurarse la salida OUT10 conectandola a la variable de impulso PUL1

P04.10.01 = PULx

P04.10.02 =1 (PUL1)

P04.10.03 =NOR

CISAR v3.10/2013 Pagina 27/41



M25 - ALARMAS USUARIO udmv Defecto

(UAn,n=1..8)

P25.n.01 Fuente de alarma OFF OFF-ON-INPx-LIMx-REMX
P25.n.02 Numero de canal fuente (x) 1 1-8

P25.n.03 Texto alarma de usuario UAx UAnN (texto - 20 caracteres)

Nota: Este menu esta dividido en 8 secciones, para la definicion de alarmas de usuario UA1..UAS.

P25.n.01 - Define de qué contador de energi debe generarse el impulso, entre los 3 posibles
contadores gestionados por DCRG8. kWh = Energia activa; kvarh = Energia reactiva;
kVAr = Energia aparente.

P25.n.02 - Cantidad de energia que debe acumularse para generar un impulso (p.e. 10Wh, 100Wh,
1kWh, ...)

P25.n.03 - Duracién del impulso.

Ejemplo de aplicacion: La alarma de usuario UA3 debe generarse al cierre de la entrada INP5,

y debe mostrarse el mensaje "Puerta abierta”

En este caso debe ajustarse la seccion 3 del menu (para la alarma UA3):

P25.3.01 = INPx
P25.3.02=5
P25.3.03 ='Puerta abierta’
M26 — PROPIEDADES DE ALARMAS Defecto Rango
(ALAR, n=1..xxxx)
P26.n.01 Habilitacion alarma (VerTabla) OFF - ON
P26.n.02 Retentiva (VerTabla) OFF - RET
P26.n.03 Modo funcionamiento (VerTabla) AUT - MAN
AUT - MAN
P26.n.04 Alarma global 1 (Ver Tabla) OFF - GBL1
P26.n.05 Alarma global 2 (Ver Tabla) OFF - GBL2
P26.n.06 Alarma global 3 (VerTabla) OFF - GBL3
P26.n.07 Desconexidn paso (VerTabla) OFF
(VerTabla) INMEDIATA
(Ver Tabla) LENTA
P26.n.08 Modo desconexidn esclavo (Ver Tabla) GENERAL- LOCAL
P26.n.09 Inhibicién de entrada (Ver Tabla) OFF - ON
P26.n.10 Llamada a Modem (VerTabla) OFF - MDM
P26.n.11 No visualizar en LCD (VerTabla) OFF - NOLCD
P26.n.12 Tiempo de retardo de alarma (VerTabla) OFF /1-120
P26.n.13 Unidad de medida de retardo (Ver Tabla) MIN - SEG

P26.n.01 - Habilitado: habilitacion general de la alarma. Si no se habilita es como si no existiera.
P26.n.02 - Retentivo: permanece memorizado aunque desaparezca la causa que lo ha provocado.
P26.n.03 - Modo de funcionamiento: Modo de funcionamiento en se puede generar la alarma.
P26.n.04 - 05 - 06 - Alarma global 1-2-3: Activa la salida asignada a esta funcién.

P26.n.07 - Modo desconexidn paso: define como debe desconectarse el paso cuando se presenta una
alarma. Es posible seleccionar OFF - No desconectar, LENTA = Desconexién gradual (cada 4
segundos), INMEDIATA = desconexidn rapida

P26.n.08 - Modo desconexidn esclavo: Define, para la aplicacion Master-Slave, si al verificarse esta
alarma se desconecta todo el sistema (GENERAL) o solo el cuadro afectado por la alarma
(LOCAL)

P26.n.09 - Inhibicion: La alarma puede deshabilitarse temporalmentemediante la activacién de una
entrada programable con la funcidn Inhibicion Alarma .

P26.n.10 - Llamada Modem: Se realiza una conexion MODEM con el modo previsto en los datos de

ajuste relacionados.

P26.n.11 - No LCD: La alarma se gestiona normalmente pero no se visualizara en el display.

P26.n.12 - 13 - Tiempo retardo: Retardo en minutos o segundos antes de generar la alarma.
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Alarmas
»  Cuando se genera una alarma, en la pantalla aparecera un icono de alarma, el codigo y la descripcion de la alarma en el idioma
seleccionado.

MAIH PRGE

» +Sise pulsa la tecla de navegacion en las paginas, la ventana que muestra las indicaciones de alarma desaparecera momentaneamente
para reaparecer de nuevo después de unos segundos.

o EILED de color rojo junto al icono de alarma en el panel frontal parpadea cuando hay una alarma activa.

«  Siesta activado, se activan los indicadores acusticos de alarma local y remota.

» Las alarmas se pueden restablecer con la tecla v'.

« Sila alarma no se puede restablecer, el problema que gener6 la alarma aln debe ser resuelto.

» Enelcaso de una o mas alarmas, el comportamiento del CRG8 depende de los valores de las propiedades de las alarmas activas.
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Descripcion de alarmas

CcoD
A01

ALARMA
Subcompensacion

DESCRIPCION

Todos los pasos disponibles se han introducido, pero
el factor de potencia sigue siendo mas inductivo que
la consigna.

A02

Sobrecompensacién

Todos los pasos estan desconectados y el factor de
potencia medido es mas capacitivo que la consigna.

AO03

Corriente demasiado baja

La corriente que circula en las entradas de corriente
es inferior al minimo permitido por el rango de
medida. Condicidn que puede ocurrir normalmente si
la planta no tiene carga.

AO4

Corriente demasiado alta

La corriente que circula en las entradas de corriente
es mayor que el maximo permitido por el rango de
medida.

A05

Voltaje demasiado bajo

La tension medida es inferior al umbral ajustado en
P17.14

A06

Voltaje demasiado alto

La tension medida es superior al umbral ajustado en
P17.13

A07

Temperatura de cuadro
demasiado alto

La temperatura del cuador es superior al umbral
ajustado en P17.16

A08

Sobrecarga corriente de
condensador

La sobrecarga calculada del condensador es superior
al umbral ajustado con P17.08 y/o P17.09.

A09

Microinterrupcion

Se ha verificado un microcorte en las entradas
voltimétricas de duracién superior a 8ms.

Al10

Paso xx defectuoso

El porcentaje de energia restante del paso xx es

All

Alarma proteccion armonicos
madulo nr.n Corriente
demasiado alta

La corriente RMS medida en el mddulo de proteccién
de armdnicos es mayor que el umbral fijado por
P18.n.06.

Al12

Alarma proteccion armonicos
maddulo nr.n THD-I demasiado
alta

El THD de corriente medido en el médulo de
proteccion de armodnicos es mayor que el umbral
fijado por P18.n.07.

Al13

Alarma proteccion armonicos
madulo nr.n 52 arm. demasiado
alto

El componente % de 52 armdnico de corriente
medido en el mddulo de proteccidén de armdnicos es
mayor que el umbral fijado por P18.n.08.

Al4

Alarma proteccion armdnicos
maédulo nr.n 72 arm. demasiado
alto

El componente % de 72 armdnico de corriente
medido en el mddulo de proteccién de armdnicos es
mayor que el umbral fijado por P18.n.09.

A15

Alarma proteccion armdnicos
médulo nr.n 112 arm.
demasiado alto

El componente % de 112 armdnico de corriente
medido en el mddulo de proteccién de armdnicos es
mayor que el umbral fijado por P18.n.10.

Al6

Alarma proteccion armdnicos
médulo nr.n 132 arm.
demasiado alto

El componente % de 132 armdnico de corriente
medido en el médulo de proteccidn de armdnicos es
mayor que el umbral fijado por P18.n.11.

Al17

Alarma proteccion armdnicos
maodulo nr.n Temperatura 1
demasiado alta

La temperatura medida en la entrada temperatura 1
del mddulo de proteccion de armdnicos es mayor que
el umbral fijado por P18.n.12.

A18

Alarma proteccion armdnicos
maodulo nr.n Temperatura 2
demasiado alta

La temperatura medida en la entrada temperatura 2
del mddulo de proteccion de armdnicos es mayor que
el umbral fijado por P18.n.13.

A19

Error de comunicacion esclavo
X

El esclavo nr. X no responde a la comunicacién del
maestro. Problema probable en al conexion RS485.

Uax

Alarma usuario Uax (x=1..8)

Alarma definida por el usuario seglin parametros del
menu M25.
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Propiedades de las alarmas

Para cada alarma, incluidas las de usuario (alarmas de usuario, UAX) se pueden asignar diferentes propiedades:

« Habilitar — Activacién general de la alarma. Si no esta activado como si no existiera.

«  Retentiva - Queda memorizada aunque se haya eliminado la causa que la provoco.

« Modo de funcionamiento - Modos operativos en el que esta activada la alarma.

»  Alarma Global 1-2-3 - Activa la salida asignada a esta funcién.

»  Modo desconexion de paso - Define si y como deben ser desconectados los pasos cuando hay una alarma. OFF = No hay desconexidn,
LENTA = desconexion gradual (cada 4 segundos), INMEDIATA = desconexion rapida.

» Modo desconexion Slave - Define, para la aplicacion Maestro-Esclavo, si la ocurrencia de esta alarma desconecta todos los pasos del
sistema (GENERAL) o solo las salidas del cuadro afectado alarma (LOCAL).

« Inhibicién - La alarma se puede desactivar temporalmente por la activacién de una entrada programada con la funcion de inhibicién de
alarmas.

« Llamada a modem - se realiza una conexién a moédem con la forma predeterminada por los datos pertinentes establecidos en el menu de
ajustes (setup).

e No LCD - La alarma se maneja normalmente, pero no aparece en la pantalla.

« Tiempo de retraso - Retraso en minutos o segundos antes de que la alarma se genere.

Tabla de propiedades de alarmas

c
5 2

g £ < 8 £ £° 208 % g

= c o & 9o 9 o o 2 o] o

2 £ 2 2 2 9 B8givE E s

I &€ w < T < 2 20 £ S =
AOl] o ° ° OFF | GEN ° 15 ] o
A02| o ° OFF | GEN ° 120 °
AO03| o ° LEN | GEN ° 5 °
A04| o ° ° OFF | GEN ° 120 °
AO5] o ° ° OFF | GEN ° 5 °
AO6] o U ° OFF | GEN ° 15 ] o
AO07] o ° ° LEN | LOC ° 30 °
AO8] o ° ° LEN | LOC ° 30 °
A09] o IMM] GEN ° 0 °
A10] o ° o ° OFF | GEN ° 0 °
All] o ° ° LEN | LOC ° 3 o
Al12] o ° ° LEN | LOC ° 3 °
Al3] o ° ° LEN | LOC ° 3 °
A14] o o | o LEN | LOC o 3] e
Al15] o ° ° LEN | LOC ° 3 o
Al6] o ° ° LEN | LOC ° 3 °
Al7] o o ° LEN | LOC ° 10 °
Al18] o ° ° LEN | LOC ° 10 °
Al19] o ° LEN | GEN ° 0 °
UAXxX OFF | GEN 0 °

Tabla de funciones de entradas
La siguiente tabla muestra todas las funciones que pueden ser asociadas con las entradas digitales programables INPn.
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Cada entrada se puede configurar para que tenga la funcién invertida (NO - NC), retardar a la excitacion o desexcitacion con ajustes de tiempo
independientes.
Algunas funciones requieren un pardmetro numérico adicional, definido con el indice (x) especificado en el parametro P14.n.02.
Consulte el menu M14 Entradas programables para mas detalles
Funcién Descripcion

OFF Entrada deshabilitada
Libre configuracion INPx. Por ejemplo para generar una alarma de usuario,

Configurable .
0 0 para contaje sobre un contador CNT.

Modo Automatico Si se activa, pasa a modo automatico
Modo Manual Si se activa, pasa a modo manual
Seleccidn consigna cosfi x |Si se activa selecciona la consigna cosfi x (x=1..3).
Bloque teclado Bloquea la operatividad del teclado frontal.
Bloqueo ajustes Impide el acceso a ajustes / menu de comandos
Deshabilita selectivamente las alarmas que tienen la propiedad Inhibicion

Inhibicion alarmas
a ON.

Tabla de funciones de salidas

La siguiente tabla muestra todas las funciones que pueden ser asociadas con las salidas digitales programables OUTn.

Cada salida se puede configurar para que tenga la funcién normal o invertida (NOR - REV.

Algunas funciones requieren un parametro numérico adicional, definido con el indice (x) especificado en el parametro P04.n.02.

Consulte el ment M04 Salidas Maestro y M06...M13 Salidas Esclavo para mas detalles

OFF Salida siempre desexcitada
ON Salida siempre excitada
Step x Paso de compensacion nr. X
Alarma Global 1 Activada cuando Alarma Global 1 estd activa
Alarma Global 2 Activada cuando Alarma Global 2 esta activa
Alarma Global 3 Activada cuando Alarma Global 3 estd activa
Ventilador Activacion del ventilador
Modo Manual Activada cuando el regulador estd en modo manual
Modo Automatico Activada cuando el regulador estd en modo automatico
Limite LIM x Salida comandada por el umbral x=1..16
Impulso PUL x Salida comandada por el impulso de energia x=1..16
Variable remota REM x Salida comandada por la variable remota x=1..16
Cuando la alarma Axx seleccionada estd presente la salida digital se activa
Alarmas AO1 - Axx ,
(x=1..Numero de alarmas).
Cuando la alarma de usuario UAx seleccionada esta presente la salida
Alarmas UA1..UAx . .
digital se activa (x=1..8).

Tabla de Medidas para limitar / salidas
» Lasiguiente tabla muestra todas las medidas que se pueden asociar los umbrales limite (LIMx, meni M20) y salidas analdgicas (AOUX,
menu M23).
»  Los cddigos seleccionados en los pardmetros P20.n.01 y P23.n.02 corresponden a las medidas indicadas a continuacion.
»  Para facilitar la comparacion con las medidas trifasicas, se prepararon medidas "virtuales" que contienen el valor mas alto entre las

medidas de las tres fases. Estas medidas se identifican por las letras MAX en el codigo de medida.

»  Ejemplo: Si desea aplicar un limite maximo del 10% en el contenido 5.arménico de corriente en la planta, en caso de tener tres fases de
corriente, debe programarse LIM1 con medida H.l MAX, con Nr. De canal ajustado a 5. Se considerara el mayor contenido de arménicos
de 5.0 orden entre las tres corrientes IL1, IL2 e IL3.

Ajustar:
P20.1.01 = H. | MAX (Arménico de corriente més alta de las 3 fases)
P20.1.02=5 ( 5° Arménico)
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P20.1.03=max  (compara con el umbral maximo)
P20.1.04=10 (Umbral limite = 10%)
Nr Cédigo de medida Descripcion
00 OFF Medida deshabilitada
01 V L1-N Tensione de fase L1-N
02 V L2-N Tensione de fase L2-N
03 V L3-N Tensione de fase L3-N
04 L1 Corriente de fase L1
05 112 Corriente de fase L2
06 L3 Corriente de fase L3
07 V L1-L2 Tensidn entre fases L1-12
08 V 12-13 Tensién entre fases L2-13
09 VL3-L1 Tension entre fases L3-L1
10 WLl Potencia activa L1
11 W L2 Potencia activa L2
12 W L3 Potencia activa L3
13 var L1 Potencia reactiva L1
14 var L2 Potencia reactiva L2
15 var L3 Potencia reactiva L3
16 VA L1 Potencia aparente L1
17 VA L2 Potencia aparente L2
18 VA L3 Potencia aparente L3
19 Hz Frecuencia
20 Cosphi L1 Coseno fi L1
21 Senphi L1 Seno fi L1
22 Cosphi L2 Coseno fi L2
23 Senphi L2 Seno fi L2
24 Cosphi L3 Coseno fi L3
25 Senphi L3 Seno fi L3
26 W TOT Potencia activa total
27 var TOT Potencia reactiva total
28 VATOT Potencia aparente total
29 Cosphi TOT Coseno fi (sistema trifasico balanceado)
30 Senphi TOT Seno fi (sistema trifasico balanceado)
31 THD VLN MAX THD Tension de fase (max. de las 3 fases)
32 THD | MAX THD Corriente de fase (max. de las 3 fases)
33 THD VLL MAX THD Tension entre fases (max. de las 3 fases)
H. VLN MAX Componente armonico de tension de fase de orden n
34 (max. de las 3 fases)
H. I MAX Componente armonico de corriente de fase de orden
35 n (max. de las 3 fases)
H. VLL MAX Componente armdnico de tensiéon entre fases de
36 orden n (max. de las 3 fases)
37 Cosphi MAX Coseno fi maximo (entre las 3 fases)
38 Senphi MAX Seno fi maximo (entre las 3 fases)
39 VLN MAX Tension de fase (max. de las 3 fases)
40 I MAX Corriente de fase (max. de las 3 fases)
41 VLL MAX Tension entre fases (max. de las 3 fases)
42 VLN MIN Tension de fase (min. de las 3 fases)
43 VLL MIN Tension entre fases (min. de las 3 fases)
14 Cosphi MIN Coseno de fi minimo
45 AIN Medida de entrada analdgica
46 CNT Contador programable

Menu de comandos

«  Elmenu de comandos permite ejecutar ciertas operaciones ocasionales como puestas a cero de valores maximos o minimos, reset de
alarmas, reset de contadores, ...

»  Sise haintroducido el password de acceso avanzado, a través del menu de comandos, también se pueden realizar operaciones automaticas
Utiles para la configuracién del equipo.

»  Lasiguiente tabla muestra las funciones disponibles en el menu de comandos, dividido segun el nivel de acceso requerido.
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COD. COMANDO NIVEL DESCRIPCION

ACCESO
C01 Reset energia parcial Usr Reset contador energia parcial
C02 Reset contadores genéricos CNTx Usr Reset contador energia parcial
C03 Reset umbrales limite LIMx Usr Reset contador energia parcial
Cco4 Reset temperatura max Usr Reset contador energia parcial
C05 Reset csobrecarga max Usr Reset contador energia parcial
C06 Reset horas de trabajo de paso Usr Reset contador energia parcial
Cc07 Reset contador de conexiones paso Usr Reset contador energia parcial
C08 Restaura potencia de paso Usr Reset contador energia parcial
C09 Reset contador de energia total Usr Reset contador energia parcial
C10 Activacién modo TEST Usr Reset contador energia parcial
C11 Reset memdria eventos Usr Reset contador energia parcial
C12 Parametros por defecto Usr Reset contador energia parcial
C13 Cargar parametros Usr Reset contador energia parcial
Cl4 Restaurar pardmetros Usr Reset contador energia parcial
Una vez seleccionado el comando pulsar v* para ejecutarlo. El equipo pedira una confirmacion. Pulsar nuevamente v y el comando se

ejecutara.
Para anular la ejecucion de un comando seleccionado pulsar 4.
Para abandonar el mend de comandos pulsar .

Montaje

CRG8 esta disefiado para montaje empotrado. Con una correcta instalacidn garantiza una proteccién frontal IP54.

Conecte el equipo en la escotadura del panel, asegurandose de que la junta esta colocada correctamente entre el panel y el marco del
instrumento.

Asegurese de que la lenglieta de personalizacion de la etiqueta no quede doblada bajo la junta comprometiendo el sellado, pero que esté
colocado correctamente en el marco.

En el interior del marco, para cada uno de los cuatro clips de fijacion, coloque el clip de metal en el orificio de los lados de la caja, luego
moverlo hacia atras para insertar el gancho en su lugar.

Repetir esta operacion para los 4 clips.

Apretar el tornillo de fijacion con un par de apriete maximo de 0,5Nm.

En el caso de tener que desmontar el aparato, aflojar los cuatro tornillos y proceder en orden inverso.

Para el cableado, ver los esquemas de conexidn del capitulo correspondiente y los requisitos indicados en la tabla de caracteristicas
técnicas.

Esquema de conexion

Conexion trifasica estandar
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CONEXION TRIFASICA ESTANDAR (Defecto)
Configuracion por defecto para aplicaciones estandar

Medida de tensién

1 medida de tensiéon L1-L2

Medida de corriente

Fase L3

Angulo de decalaje

Entre V (L1-L2) e | (L3) = 90°

Medida de sobrecarga de condensadores

1 medida calculada sobre L1-L2

Ajuste de parametros P02.03= Trifasico P02.22= BT
P02.04= L3
P02.06= L1-L2
Conexidén monofasica estandar
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CONEXION MONOFASICA ESTANDAR

Configuracién para aplicaciones monofasicas

Medida de tensién

1 medida de tension L1-N

Medida de corriente

Fase L1

Angulo de decalaje

Entre V (L1-N) e | (L1) = 0O°

Medida de sobrecarga de condensadores

1 medida calculada sobre L1-N

Ajuste de parametros

P02.03= Monofasico |P02.22= BT
P02.04= L1
P02.06= L1-N

Conexidn trifasica completa, sin neutro

Contactor BF..K
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CONEXION TRIFASICA COMPLETA, SIN NEUTRO
Configuracion para aplicaciones trifdsicas completas sin neutro
3 medidas entre fases

Medida de tension L1-L2, L2-L3, L3-L1
Medida de corriente Fases L1-L2-L3
Angulo de decalaje 90°

3 medidas calculadas sobre
Medida de sobrecarga de condensadores L1-L2, L2-L3, L3-L1

Ajuste de parametros P02.03= Trifasico P02.22= BT
P02.04= L1-L2-L3
P02.06= L1-L2-L3

Conexidn trifasica completa, con neutro
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CONEXION TRIFASICA COMPLETA, CON NEUTRO
Configuracién para aplicaciones trifasicas completas con neutro
3 medidas entre fases y fase-neutro

Medida de tensién L1-N, L2-N, L3-N, L1-L2, L2-L3, L3-L1
Medida de corriente Fases L1-L.2-L.3
Angulo de decalaje 0°

3 medidas calculadas sobre

Medida de sobrecarga de condensadores L1-L2, L2-L3, L3-L1
Ajuste de parametros P02.03= Trifasico P02.22= BT
P02.04= L1-L2-L3

P02.06= L1-L2-L3-N

Conexién con medida a MT y compensacion en BT
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CONEXION CON MEDIDA EN MT Y CORRECCION EN BT
1 medida de tension entre fases L1-L2
Medida de tension en media tension
Medida de corriente Fase L3 en media tension
Angulo de decalaje 90°
Medida de sobrecarga de condensadores 1 medida calculada sobre L1-L3, en BT
Ajuste de parametros P02.03= Trifasico P02.22= BT/MT
P02.04= L3 P02.23= ON
P02.06= L1-L2

Conexidn completa a media tensién
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CONEXION CON MEDIDA Y CORRECCION EN MT
3 medidas entre fases L1-L2, L2-L3,

Medida de tensién L3-L1 en media tensién
Medida de corriente Fase L1-L2-L3 en media tension
Angulo de decalaje 90°

3 medidas calculadas sobre L1-L2,

Medida de sobrecarga de condensadores L2-13, L3-L1
Ajuste de parametros P02.03= Trifasico P02.22= MT
P02.04= L1-L2-L3 P02.23= ON
P02.06= L1-L2-L3

Pasos sobre médulo de expansion
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CONEXION ESTATICA

3 medidas entre fases L1-L2, L2-L3,

Medida de tension L3-L1
Medida de corriente Fase L1-L2-L3
Angulo de decalaje 90°

Medida de sobrecarga de condensadores

3 medidas calculadas sobre L1-L2,

Ajuste de parametros

P02.03= Trifasico
P02.04= L1-L2-L3
P02.06= L1-L2-L3

P02.22= BT
P02.29= Fast

CISAR v3.10/2013

Pagina 38/41



o]

LILEL3 N
, MASTER =
i TCRGE g
RE4ES
i SALIDAS <
TENSIGN  ALIMENT prasns v @ EXP1D 12 T
| CORRIENTE ENTRADA AUXILIAR
| e eany- DAY=
H 15k 100-600Y 0-250v \ \ \ \ \ \ \’—‘
: 19 12 12 14 1S 16 17 12 12 13
I
I
Lt
C
*
N
: .
: ’ ] I:l R B
1 ruiy rult rusz
| —
s ] s ] :’j Contactor BF..K
=] 1]
o‘c_ o - . T
- L @ @ L
5™
s
J:“o ] P -
! >
|
SLAVE 1
ICRGE T h B .
L | di
RELES o
SALIDAS ’i:g
TENSIGN ALIMENT. 12343567 @ EXPIO 12 _
CORRIENTE ENTRADA AUXILIAR T ] T ] ]’ ‘[ | ] =k
1454 ioo-cov- 115 Akove LAY :
e e RN IBRRER
1 2 3 4 5 &8 7 8 9w u 2 1. 15 71g 12 13 14
o LI L2 L3 N n:)l;(_ H
rlll [
£y DRI (-
5l —_——
o ] 00 relll T Il |
L1 I Mrutz utt [[] [[] ruse 5 & Il |
R i =] J s ] 3 J Contactor BF..K :: :
[N L] ®
T TR T
! e I 1 | —%ﬁ
I
" A
i LEA L \
I
]
I
! =
| SLAVE n trox 8
i ICRGB s vy
e
i SALIDAS
! TENSION  ALIMENT. l123adae7r 8 EXPI0 12
i CORRIENTE ENTRADA AUXILIAR
] 15y
| 1/54= 100-600v= 110250y \ \
Polas3s asers 3 Tlllll
: nmiEiIzc L LEE3 N nc 4] B2 | [
! rusll] ] -
— ::::I—
T o —
T
i e i il el
\ || [rus Fun [f] [ ruee »é—‘ ®
! ™= | = Contactor BF..K
i WiC D §—g54 | [ $o %
! o L& 1 &
| i = =
: w© 4 : ===
] = 2 2
CARGA _.,i‘.l_%_ _L“i‘o_
CONEXION MAESTRO-ESCLAVO
Ejemplo 1 maestro y 3 esclavos
MAESTRO ESCLAVO 01 ESCLAVO 02 ESCLAVO 03
P05.01 = COM1 P05.01 = COM1 P05.01 = COM1 P05.01 = COM1

Disposicion de terminales

P05.02 = MASTER

P05.03 = ON
P05.04 = ON
P05.05 = ON

P04.1.01 = Stepx
P06.1.01 = Stepx
P07.1.01 = Stepx

P08.1.02 = Stepx

P05.02 = Slave01

P05.02 = Slave02

P05.02 = Slave03
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Alimentacién

Tensién nominal Us ©@ 100 - 415vQO
110 - 250V=
Rango operativo 90 - 465V[
93,5 - 300V=
Frecuencia 45 - 66Hz
Potencia absonida / disipada 4,5W - 12VA
Tiempo de inmunidad a microcortes 110V >35ms

220V - 415V >80ms

Entradas Voltimétrica

Tensi6on nominal Ue max 600VAC L-L (346VAC L-N)
Campo de medida 50...720V L-L (415VAC L-N)
Campo de frecuencia 45...65Hz - 360...440Hz
Tipo de medida Verdadero valor eficaz (TRMS)
Impedancia de entrada de medida >0.55MQ L-N
>1.IMQ L-L
Modo de conexion Linea monofasica, bifasica, trifAsica con o sin

neutro y trifasica balanceada

Entradas Amperimétricas

Corriente nominal le 1A00 5A0

Campo de medida Para escala 5A: 0,025 - 6A[]
Para escala 1A: 0,025 - 1,2A[

Tipo de entrada Shunt alimentado mediante transformador de
corriente externo (baja tension) 5A max.

Tipo de medida Verdadero valor eficaz (TRMS)

Limite térmico permanente +20% le

Limite térmico de corta duracion 50A durante 1 segundo

Consumo de potencia <0,6VA
Precisiéon de la medida

20.5% 1.5 10igio

Salidas a relé OUT 1-7

Tipo de contacto 7 x 1 NO + contacto comun
Clasificacion UL B300

30V= 1A senicio auxiliar
Méaxima tension de empleo 415 V[
Corriente nominal AC1-5A 250V[] AC15-1,5A 415V
Méxima corriente en el terminal comun 10A
Tipo de contacto 1 contacto conmutado
Clasificacion UL B300

30V= 1A senicio auxiliar
Méaxima tension de empleo 415vQ
Corriente nominal AC1-5A 250V[] AC15-1,5A 415V

Reloj horario

Reserva de carga Condensador de respaldo
Funcionamiento sin tension de alimentacion Cerca de 12..15 dias
Tension de aisamiento

Tensi6n nominal de aislamiento Ui 600V
Tension de choque soportada Uimp 9,5kV
Tensién de choque a frecuencia de ejercicio 5,2kV

Temperatura de trabajo . +70C

Temperatura de almacenaje —30 ... +80C

Humedad relativa <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Grado maximo de polucién Grado 2

Categoria de sobretension

Categoria de medida

Secuencia climética Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Resistencia a choques 15g (IEC/EN60068-2-27)
Resistencia a vibraciones 0.7g (IEC/EN60068-2-6)

Tipo de terminales Extraibles

Seccion de conductores (min. y max.) 0,2 ... 2,6 mm? (24:12 AWG)
Datos de empleo UL 0,75 ... 2,5 mm? (18+12 AWG)
Seccion de conductores (min. y max.)

Par de apriete 0,56 Nm (5LBin)

Ejecucion Empotrable

Material Policarbonato

Grado de proteccién frontal IP54 frontal - IP20 en bornero
Peso 680g

cULus En curso

Conforme a normas IEC/EN61010-1, IEC/EN61000-6-2

IEC/EN61000-6-3

UL508 y CSA C22.2-N°14

Marcado UL Use 60°C/75°C copper (CU) conductor only
AWG Range: 18 - 12 AWG stranded or solid
Field Wiring Terminals Tightening Torque:
4.5lb.in
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